
Rys. 33.11. a) Wskaz odpowiadający
natężeniu prądu zmiennego w obwodzie
RLC na rysunku 33.7 w chwili t . Poka-
zana jest amplituda Imax, wartość chwi-
lowa I i faza (ωwt − φ). b) Wskazy od-
powiadające napięciom na cewce, opor-
niku i kondensatorze, zorientowane w
stosunku do wskazu natężenia prądu na
rysunku (a). c) Wskaz odpowiadający
zmiennej SEM wytwarzającej prąd o na-
tężeniu przedstawionym na rysunku (a).
d) Wskaz SEM jest równy wektorowej
sumie trzech wskazów napięcia z ry-
sunku (b). Dodano tutaj wskazy ULmax i
UCmax, aby otrzymać wskaz wypadkowy
(ULmax − UCmax)

twierdzenie Pitagorasa do któregokolwiek z nich, otrzymujemy:

E2
max = U 2

Rmax + (ULmax − UCmax)
2. (33.58)

Biorąc pod uwagę związki amplitud zamieszczone w tabeli 33.2, równanie to
można napisać jako:

E2
max = (ImaxR)

2 + (ImaxXL − ImaxXC)
2, (33.59)

a następnie przekształcić do postaci:

Imax = Emax√
R2 + (XL −XC)2

. (33.60)

Mianownik wyrażenia (33.60) nazywamy impedancją Z obwodu, dla określonej
częstości kołowej drgań wymuszonych ωw:

Z =
√
R2 + (XL −XC)2 (definicja impedancji). (33.61)

Możemy więc zapisać równanie (33.60) jako:

Imax = Emax

Z
. (33.62)
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