
magnetyczne, przedstawione na rysunku za pomocą linii pola EB1. Cewka 2 jest
dołączona do czułego miernika, ale nie jest zasilana ze źródła. Strumień magne-
tyczny Φ21 (czyli strumień przechodzący przez cewkę 2, ale związany z prądem
w cewce 1) sprzęga się z N2 zwojami cewki 2.

Rys. 31.22. Indukcja wzajemna. a) Je-
żeli natężenie prądu w cewce 1 będzie
się zmieniać, to w cewce 2 powstanie
indukowana SEM. b) Jeżeli natężenie
prądu w cewce 2 będzie się zmieniać, to
w cewce 1 powstanie indukowana SEM

Definiujemy indukcyjność wzajemną M21 cewki 2 względem cewki 1 za
pomocą równania:

M21 = N2Φ21

I1
, (31.62)

które ma taką samą postać, jak równanie (31.30) (L = N8/I ), będące definicją
indukcyjności. Równanie (31.62) może być zapisane jako:

M21I1 = N2Φ21.

Jeżeli teraz w jakiś sposób spowodujemy, że natężenie prądu I1 będzie się zmie-
niać w czasie, to:

M21
dI1
dt
= N2

dΦ21

dt
.

Prawa strona tego równania, zgodnie z prawem Faradaya, jest równa wartości
bezwzględnej SEM E2, która pojawia się w cewce 2, w wyniku zmiany natę-
żenia prądu w cewce 1. Zatem przy uwzględnieniu znaku minus, wskazującego
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